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Cooperative Transport

Deploying a multi-agent system by using quadrotors to maintain a formation during 

cooperative transportation.

Benefits:

• Redundancy

• Scalability

• Reducing cost

Use cases:

• Emergency transportation in 

post-disaster

• Material transportation for civil 

construction

フォーメーション制御入力の更新頻度を減らす
⚫ 安定性を保証しながらエージェントの計算・通信負荷を低減

エージェント
モデル

他エージェント
情報を用いた
制御入力

制御入力
更新条件

：エージェント群

：エージェント数

：制御ゲイン

：隣接エージェント集合

：目標偏差

：リーダーの状態

Distributed Event-Triggered Formation

Search and Track Control

クアッドロータベースのドローンに３次元エリアの探索および複数
ターゲットの追従を行わせるための制御則の導出
•計算時間を考慮した３次元探索の実現
•ドローンの人数自由度を許した追従フォーメーションの実現


