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液体を利用した無電力で表示可能な
反射型ディスプレイ

刺激応答性構造色マイクロゲルを用いた
ウェアラブル生化学センサ

周囲環境を感知して挙動を変える
マイクロソフトロボット

完全に自然分解・吸収される
生体・環境情報モニタセンサ

単色による文字の表示

完全に消化吸収される素材でワイヤレスセンサを構成

試作デバイス 分解実験

複数色の流入

鮮やかな色彩・低消費電力の反射型ディスプレイへの応用 ソフトゲルアクチュエータ・自律駆動マイクロロボット

温度・pH 応答性ゲルを用いたマイクロファイバ作製技術

スプリングのピッチ変化 周囲環境によるロボットの自律制御

視認可能・継続計測可能なな生体情報センサへの応用消化管内や腸内の状態の低負荷モニタリング
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刺激応答性ゲル
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電気二重層

構造色ハイドロゲルセンサ

マイクロドット流路を用いた反射型ディスプレイ 
・複数色による表示
・流入後は電力消費なし

ゲルの膨潤収縮

粒子間距離の変化

構造色の変化


